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AMBITO DE APLICACION

El robot educativo Multiplo N6 Max adaptado es utilizado en actividades
que promocionan la ensenanza de las Ciencias de la Computacion en
nivel primario y secundario.

Proyectos y actividades de Extension Universitaria:

Agentes Robots: Vamos a la Escuela

Agentes Robots: Divulgando Computacion en la Escuela Media
Agentes Robots: Construccién de Prototipos en la Escuela Media
Encuentro de Estudiantes Secundarios y la Programacion
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Taller desarrollado en el marco del Curso de Formacion Docente La Programacion y
su Didactica” (Actividad desarrollada en convenio con la Fundacién Sadosky)

Asimismo, el robot es presentado en eventos de promocion cientifica y tecnoldgica
organizados por organismos gubernamentales de la regién. Actividades desarrolladas
en colaboracion con la Secretaria de Planificacion y Accion para el Desarrollo
(COPADE) del Gobierno de la Provincia del Neuquén:
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Semana Provincial de la Ciencia, la Tecnologia y la Innovacion Taller en escuelas
primarias,

Charla demostracion en escuelas secundarias Neuquén Innova.
Charla demostracion destinada a publico en general
OBJETIVOS

El objetivo del DEMO es presentar robots Multiplo N6 Max adaptados y mostrar sus
funcionalidades, enfocandonos especialmente en la visiéon y transmisién de video en
tiempo real via HTTP, en la capacidad de comunicarse de modo inalambrico (Wi-Fi) y
en la habilidad de interactuar con dispositivos remotos.

DESCRIPCION

El robot educativo Frankestito N6 es principalmente un robot Multiplo N6 Max
adaptado para soportar funcionalidades del robot educativo desarrollado en la
Facultad de Informatica, conocido como Frankestito.

Frankestito N6 tiene la capacidad de visidon y de comunicarse de modo inalambrico
(Wi-Fi), a través de conexiones TCP/IP, lo que posibilita un mayor ancho de banda y
mayor alcance. Estas caracteristicas son necesarias para posibilitar la transmisién del
streaming de visién y de los paquetes del protocolo Myro.

Para poder utilizar estos robot, se requiere de un dispositivo en donde se instala el
software, dispositivos moviles tipo tablet o smartphone y un router wifi. Todos estos
recursos forman parte del Kit de Roboética Educativa Frankestito N6

Para la demostraciéon se requiere proyector, un espacio de dos metros por dos metros
con buena iluminacion y soporte para exponer material el grafico que acompafa la
demostracion.

Para verificar las funcionalidades de Frankestito N6 se realizaron tests modulares y de
integracion. Los tests modulares permitieron verificar los diferentes componentes
desarrollados o adaptados.

En el articulo “Mejorando las Posibilidades de Aprender a Programar. Ampliacién del
Robot Educativo Multiplo N6 Max a Frankestito”, presentado para su evaluacién en
TEYET 2017, se describe con mayor detalle el proceso de testing desarrollado sobre el
robot.

En relacion al uso de los robots como recurso para la ensefianza de la programacion,
se realizaron pruebas en el marco de las actividades de Extension Universitaria
descriptas en la seccién Ambito de Aplicacion de este texto.
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